T I 2 I 3 I A [ 5 [
1 2
MikroBUS1 MikroBUS2 MikroBUS3 23
TORNILLO TORNILLO
1 1 PWM1 AN2 1 1 PWM2 1 4 R1 An
2 2 INTL RST2 2 2 INT2 2 2 el
e ™1 el ™ 2 o
4 4 4 4 4 4 =
5 5 SCL5V 3v3 MISO 5 5 SCL5V 5 5 GND
e : —|_ MOSI : e SDA—|_ e e
7 7 7 7 7 7 3V3
8 8 8 8 8 8
R3 AA
J1 J2 J3 Jb J5 J6
- - 4K7 D2
GND GND
GND
T3 Th
TORNILLO TORNILLO
3
v
< | o ! o el | of «| | = o M <[ Q0 M N M|
A 2 FHX & |3F Z = i e e HEEEEREEER
o =] =| x| @ a|la [a4
N M) | = 0| I~ of r~ AN M) k=l O 1| | O ™| ~i| O] O ON| M) o Y| Y| O ~|
| of o oo doga] ofal &G olalglo| ool o|<lwl  wlsfofS] &
| o o oo ojaolala ala ala alalala alalala alala alalala a|
- ol ol o] » | | o w0l —i ~ o | | o of =+ w| ~| o] ~| © | I ~ | | | Ol V| WOl V| V| VY O] O Ol O WO V| V| V| WO V| V| V| O O Y O V| V| V| (&
N ISl =l 22l [olololol |ofalafo |l [N [ =<l (Sl (o (o 5V
a| |alz|lzla| |z|zle| |z|a|zlz| |2|elz|z] (=l |=lz| |=|=lzlz] [=]lz] |2 |= ||'GND
O@Gﬂl\\amd'm(\lﬂc}D\(DV\\DLﬂd’r’“lNﬂOU\UJV\\DmJMNﬂO@mV\\AJUWQ'MN\—{‘ I
T MMMMMMMMMMANNNNNNNNNN S A A s A s
A ONMITNOUNODPOOANMINONODTOANMITLDONODNOANMITNDONOOOO
’ v—{v—{v—{v—{v—{\—<\—<ﬂﬂﬂNNNNNNNNNNMMMMMMMMMMQ"
J11
J8
W3
ScL 1 1 ScL
SDA 2 > SDA
3 3
4 4
I T T 1
= 9 " = Title: X—BOARD Raspberry Pi
GND — GND
GND —
GND
XBO4 X | B
. . . MICROSIDE TECHNOLOGY {
www.microside.com/xide :
Rev: R1 @
Microside Technology no asume responsabilidad alguna por errores o inexactitudes que puedan aparecer en el presente documento. Date: 2022-06—-14
Las especificaciones y la informacidn contenidas en el presente esquemético estdn sujetas a cambios en cualquier momento sin previo aviso.
[

1

[

2

I 3

[

[




